Physik 3 Schwingungen
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Physik 3 Schwingungen

Gedampfte Schwingungen

Fremderregte Schwingungen
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Uberlagerung von Schwingungen
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//, Schwingung mit gleicher Frequenz
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Schwingung mit verschiedenen Frequenzen
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mR = Resonanzmasse (Exzenter) [kg]
e = Exzentrizitat [m]

n = Wirkungsgrad [-]

w = Kreisfrequenz [s]

wo = Kreisfrequenz ungedampft [s]

f = Frequenz [s7]

n = Umdrehung [min-']



















